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製品の特徴

コンパクト設計、薄型軽量。
製品の最薄部はわずか
16 mm

高速かつ低応力で対象
物表面に接触

速度モード
トルクモード
位置モード

3個の作業モード

ソフトランディング

応用シナリオ

高速ピック&
プレース

精密機械加工

自動生産ライン

推力精度：± 3 g
ストローク分解能：0.5 μm以下
位置決め精度：± 2 μm
回転位置分解能：0.005°
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DH-
ROBOTICS

製品の利点

ストローク分解能

0.5μm

位置決め精度

± 2μm

最適な厚み

16mm

ソフトラン
ディング

力制御精度

±3g

ミクロンレベルの分解能を持つ高精度磁気エンコーダー。

分解能 0.5 μmの光学式エンコーダー、分解能 1 μmの磁気グリ

ッドエンコーダー。

従来のソリューションに対する利点

例として、チップパッケージングを取り上げます：

一般的な複合取付ヘッドと比較したDH-Roboticsボイスコイルアクチュエーターの
利点は、以下の通り：

問題点

従来のソリューシ
ョン DH-Roboticsのソリューション

使用デバイス

モーションモ
ジュール

精度

複合取付ヘッド VLAR-20-15 ボイスコイルリニアロータリ
ーアクチュエーター

オールインワン一体化モジュール構造

位置決め精度：± 10 μm
回転精度：± 0.5 °
力制御精度：± 10 g

一体化構造
体積が小さい

デバイススペースの節約

さらに高い精度
高速

安定動作

精密部品
摩耗が少ない
寿命が長い
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DH-Roboticsボイスコイルアクチュエーターは、ミクロンレベル

の磁気エンコーダーを組み合わせたダイレクトドライブモータ

ーです。同じポイントに繰り返し配置する場合、停止位置の精

度偏差は± 2 μmです。

ボイスコイルアクチュエーターで生成される力は、電流に比例

します。ボイスコイルアクチュエーターと高性能ガイドレール

が組み合わされています。モーターのコイル部分とステーター

部分は非接触で摩耗がなく、最大± 3 gの力制御精度を達成でき

ます。

DH-Roboticsボイスコイルアクチュエーターは高度に統合される

ように設計されており、製品シリーズの最小厚さは 16 mmで、

モジュールデバイスの内部スペースを大幅に節約し、マルチモ

ーターマトリックスコンビネーションの配置を容易にします。

インテリジェントなソフトランディング機能により、力を正確

に制御して対象物にソフトに触れることができます。このテク

ノロジーは、精密で破損しやすい部品や高単価の部品の瑕疵率

と破砕率を低下させます。これにより、歩留まりと生産性が向

上します。

従来のチップピックアップメカニズムは、チップとの接触速度が速すぎ、接触力が大きすぎるため、
チップが過剰に圧縮されて損傷する恐れがありました。また、力の制御が不十分で、チップ実装プロ
セスの効率が制限されます。

本モジュールには以下の各部品が
搭載されます：
リニアモーター
サーボモーター/ステッパーモータ
ー
ボイスコイルモーター（VCM）

位置決め精度：± 2 μm
↑ 5 倍以上改善

回転精度：± 0.05 °
↑ 10 倍以上改善

力制御精度：± 3 g
↑ 3 倍以上改善



用途

脆弱なコンポーネントのフレキシブル
なピック&プレース

ボイスコイルアクチュエーターは、高速のピック&プ
レース動作を実行し、Z軸上で正確な直線運動と回転
運動を行います。ソフトランディング機能により、± 
3 gの力で精密部品に接触し、チップのパッケージング
やカメラモジュールの組立などで部品の損傷を防止し
ます。

新しいエネルギーバッテリーの厚み
測定

プログラムによってアクチュエーターの推力と速度を
設定し、バッテリーパックをフレキシブルに押すこと
ができます。設定した力に達すると位置が測定され、
バッテリーパックの厚み情報が出力されます。ボイス
コイルアクチュエーターの高安定性、高頻度、長寿命
といった特性により、長期間にわたって、効率よく、
正確かつ安定な検出が保証されます。

電子機器の試験

高度な一体化構造により、最小厚さはわずか 16 mmで
あり、マルチモーターマトリックスの結合配置に適して
おり、さまざまなタッチ操作モードを実行することがで
きます。力制御精度は± 3 g、繰り返し精度（位置）は
± 2 μmと安定に動作し、検出効率が改善されます。タ
ッチパネル試験、キーボード試験、スイッチ試験に応用
できます。

高精度の部品組立

カメラモジュールなどに使用される小型電子部品は、製
造・組立工程で厳しい条件が要求されます。ボイスコイ
ルリニアロータリーアクチュエーターの正確な力制御と
ソフトランディング機能により、部品の損傷を防ぐこと
ができます。位置決め精度が高いため、配置と組立の精
度が保証され、アセンブリ全体の生産歩留まりが改善し
ます。
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ボイスコイル
アクチュエー
ター



VLA-16-15 (磁気エンコーダー)
VLA-16-15 (バキュームあり)
VLA-20-15 (バキュームあり)
VLA-25-25 (磁気エンコーダー)
VLA-30-25 (光学式/磁気エンコーダー)

ボイスコイルリニアアクチュエーター

VLAシリーズ 製品の特徴

設置方法

応用シナリオ

高い推力精度 ソフトラン

ディング

軽くて薄くて使いやすい パ

ラメータが調整可能

高速・高頻度

1 億サイクル以上の長寿命

VLAシリーズ製品の推力精度は
± 3 g以内であり、半導体やオプト
エレクトロニクス等の業界における
製造や組立における厳しい推力制御
精度の条件を満たしています。

コンパクト、軽量、薄型構造で、
操作性に優れています。制御ソフト
ウェアを使用して、速度、推力、位
置の各パラメータを調整し、さまざ
まなモードを設定できます。

VLAシリーズは、± 3 gの推力精度とミ
クロンレベルの分解能を有し、動作頻
度がきわめて高いため、半導体、3Cエ
レクトロニクス、オプトエレクトロニ
クス等の産業における迅速なピック&プ
レース、アセンブリ、テストなどのシ
ナリオの効率と歩留まりの改善に役立
ちます。

応答性が高く、高速・高頻度特
性を有し、無負荷時の頻度は 
30 Hz以上に達します。寿命は最
大 1 億サイクルで、安定性と耐
久性に優れています。

製品背面のネジ穴を利用して取り付けます。

設置方向：
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垂直ロッドを上に向けた垂直設置

垂直ロッドを下に向けた垂直設置

水平方向



技術仕様VLA-16-15
ボイスコイルリニアアクチュエーター

選択方法

ボイスコイ
ルシリーズ

厚み 
(mm)

ストローク
（mm）

電圧 
(V)

カスタマ
イズ*

エンコー
ダー

M2
磁気エンコー
ダー、1 μm

B
底部インターフェイ
ス + バキュームなし
側面インターフェイ
ス + バキュームなし

特殊カスタマイズなし
特殊カスタマイズ

S

0

1

*注意：カスタマイズ料金については、当社

営業担当者にご相談ください。

性能仕様

機械的仕様

ピーク推力
連続推力 3 N
総ストローク 15 mm
推力繰り返し精度 ± 3 g
一定の推力 3 N/A
リニアストローク分解能 1 μm
位置決め精度 ± 5 μm
無負荷時の頻度 30 Hz以上

6 N

全体の質量
可動部品質量 30 g
サイズ 80 mm x 55 mm x 16 mm
バキューム バキュームなし

190 g

動作環境

寸法

動作電圧
連続電流 1.0 A
ピーク電流

IP定格

推奨動作環境

国際規格準拠

2.4 A
推奨荷重 80 g以下

DC 24 V ± 10%

0 ℃～ 40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

IP 40
インテリジェ
ントなフィー

ドバック

調整可能なパ
ラメータ 長寿命
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VLA 16 15 M2 24 B 0

インターフェース
位置/バキューム

ボイスコイル製品の選択については、DH-Roboticsまたは認定代理店に連絡して、
アプリケーションとプロセスの確認を依頼してください。
アクチュエーターにさらに厳しい条件が必要な場合は、エンジニアリング担当者に
お問い合わせください。

(磁気エンコーダー)

80

5 
h7

0 -0
.0

1

20 ±1

5.80

55

HDB-15P

11.50

38
10
16

20
6

68

10

1
5

4

5

2.50
H7 +0.010

0

2.50
H7 +0.010

0

ロッドが完全に戻った状態

M3 深さ 6

4-M3 深さ 4

深さ 3.2

深さ 3.2

4 - M3 深さ 5



推力繰り返し精度
一定の推力

技術仕様VLA-16-15
ボイスコイルリニアアクチュエーター

選択方法

*注意：カスタマイズ料金については、

当社営業担当者にご相談ください。

寸法
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ボイスコイ
ルシリーズ

厚み 
(mm)

ストローク
（mm）

電圧 
(V)

カスタマ
イズ*

エンコー
ダー

M2
磁気エンコー
ダー、1 μm

BV
底部インターフェイ
ス + バキュームあり
側面インターフェイ
ス + バキュームあり

特殊カスタマイズなし

特殊カスタマイズ

SV

0

1

VLA 16 15 M2 24 BV 0

インターフェース
位置/バキューム

性能仕様

機械的仕様

ピーク推力
連続推力 3 N
総ストローク 15 mm

± 3 g
3 N/A

リニアストローク分解能 1 μm
位置決め精度 ± 5 μm
無負荷時の頻度 30 Hz以上

6 N

全体の質量
可動部品質量 30 g
サイズ 100 mm x 62 mm x 16 mm
バキューム バキュームあり

220 g

動作環境

動作電圧
連続電流 1.0 A
ピーク電流

IP定格

推奨動作環境

国際規格準拠

2.4 A
80 g以下

DC 24 V ± 10%

0 ℃～ 40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

IP 40
推奨荷重

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

調整可能なパ
ラメータ 長寿命

ボイスコイル製品の選択については、DH-Roboticsまたは認定代理店に連絡して、
アプリケーションとプロセスの確認を依頼してください。
アクチュエーターにさらに厳しい条件が必要な場合は、エンジニアリング担当者に
お問い合わせください。

(バキュームあり)

5 
h7

 -
0 0.

01

20±1 

5.80

62

7.40 100

HDB 15P27
6

11.50

3 10

45

88

10

1

2 -  2.50 
H7 +0.01

0

4

5 5

M3 深さ 6

4-M2.5 深さ 4

4-M3 深さ 5
深さ 3.20

ロッドが完全に戻った状態

φ4 気管の挿入



推力繰り返し精度
一定の推力
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技術仕様VLA-20-15
ボイスコイルリニアアクチュエーター

選択方法

*注意：カスタマイズ料金については、当社営

業担当者にご相談ください。

性能仕様

機械的仕様

ピーク推力
連続推力 3.8 N
総ストローク 15 mm

± 3 g

3.8 N/A
リニアストローク分解能 1 μm
位置決め精度 ± 5 μm
無負荷時の頻度 30 Hz以上

8.3 N

全体の質量
可動部品質量 50.9 g
サイズ 110 mm x 70 mm x 20 mm

404.7 g

動作環境

寸法

動作電圧
連続電流 1.0 A
ピーク電流

IP定格

推奨動作環境

国際規格準拠

2.4 A

DC 24 V ± 10%

0 ℃～ 40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

IP 40

バキューム バキュームあり

100 g以下

ボイスコイ
ルシリーズ

厚み 
(mm)

ストローク
（mm）

電圧 
(V)

カスタマ
イズ*

エンコー
ダー

M2
磁気エンコー
ダー、1 μm

BV
底部インターフェイ
ス + バキュームあり
側面インターフェイ
ス + バキュームあり

特殊カスタマイズなし

特殊カスタマイズ

SV

0

1

VLA 20 15 M2 24 BV 0

インターフェース
位置/バキューム

推奨荷重

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

調整可能なパ
ラメータ 長寿命

ボイスコイル製品の選択については、DH-Roboticsまたは認定代理店に連絡して、
アプリケーションとプロセスの確認を依頼してください。
アクチュエーターにさらに厳しい条件が必要な場合は、エンジニアリング担当者に
お問い合わせください。

(バキュームあり)

HDB-15P

8

1+H7
2.5 

5

96

12

5

0.010
0

2.5 
H7 +0.010

0

2.5 
H7

12

28
6

47

5

20

1
+

0
0.010

2.5 
H7 +0.010

0

5.80

110

0.
01

70

6 
h7

 -
0

20

4-M2.5 深さ 4 深さ 3.2

深さ 3.2

4-M2.5 深さ 3

深さ 3.2

深さ 3.2

M3 深さ 6

ロッドが完全に戻った状態 φ4 気管の挿入



推力繰り返し精度
一定の推力
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VLA-25-25
ボイスコイルリニアアクチュエーター

選択方法

6 N

25 mm
± 3 g
5 N/A
1 μm
± 5 μm
30 Hz以上

11 N

54 g
120 mm x 60 mm x 25 mm

510 g

寸法

1.2 A
2.2 A

DC 24 V ± 10%

0 ℃～ 40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

IP 40

*注意：カスタマイズ料金については、当社

営業担当者にご相談ください。

技術仕様 性能仕様

機械的仕様

ピーク推力
連続推力

総ストローク

リニアストローク分解能
位置決め精度
無負荷時の頻度

全体の質量
可動部品質量
サイズ

動作環境

動作電圧

連続電流
ピーク電流

IP定格

推奨動作環境

国際規格準拠

バキューム バキュームなし

150 g以下

ボイスコイル
シリーズ

厚み 
(mm)

ストローク
（mm）

電圧 
(V)

カスタマ
イズ*

エンコー
ダー

M2
磁気エンコー
ダー、1 μm

B
底部インターフェイ
ス + バキュームなし
側面インターフェイ
ス + バキュームなし

特殊カスタマイズなし

S

0

VLA 25 25 M2 24 B 0

インターフェース
位置/バキューム

特殊カスタマイズ1

推奨荷重

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

調整可能なパラ
メータ 長寿命

ボイスコイル製品の選択については、DH-Roboticsまたは認定代理店に連絡して、
アプリケーションとプロセスの確認を依頼してください。
アクチュエーターにさらに厳しい条件が必要な場合は、エンジニアリング担当者に
お問い合わせください。

(磁気エンコーダー)

6 
h7

 -
0 0.

01

120

60

5.80

20±1 

108

18

5

8

1

5

3 
H7 +0.010

0

3 H7 
+0.010

0

24
7

18
25

42

14.50

1

3 H7 
+0.010

0

3 
H7 +0.010

0

HDB-15P

4-M3 深さ 4

深さ 3.2

深さ 3.2

ロッドが完全に戻った状態

深さ 3.2 M3 深さ 6

4-M3 深さ 4

深さ 3.2
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VLA-30-25 12 N 16 N
25 mm
± 3 g
8.0 N/A

± 5 μm
30 Hz以上

24 N 30 N

130 g
140 mm x 75 mm x 30 mm

860 g

寸法

1.5 A 2 A
3 A 4 A

バキューム バキュームなし

推奨荷重 300 g以下

DC 24 V ± 10% DC 48 V ± 10%

0 ℃～ 40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

IP 40

ボイスコイルリニアアクチュエーター

選択方法

*注意：カスタマイズ料金については、当社営

業担当者にご相談ください。

技術仕様 性能仕様

機械的仕様

ピーク推力
連続推力
総ストローク

リニアストローク分解能

位置決め精度
無負荷時の頻度

全体の質量
可動部品質量
サイズ

動作環境

動作電圧
連続電流
ピーク電流

IP定格

推奨動作環境

国際規格準拠

1 μm (磁気グリッドエンコーダー)

0.5 μm (光学式エンコーダー)

ボイスコイル
シリーズ

厚み 
(mm)

ストローク
（mm）

電圧 
(V)

カスタマ
イズ*

エンコー
ダー

B
底部インターフェイス 
+ バキュームなし

側面インターフェイ
ス + バキュームなし

特殊カスタマイズなし

S

0

VLA 30 25 M2 24 B 0

インターフェース
位置/バキューム

特殊カスタマイズ1

M2
磁気エンコーダ
ー、1 μm

H1
光学式エンコー
ダー、0.5 μm

24
48

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

調整可能なパラ
メータ 長寿命

ボイスコイル製品の選択については、DH-Roboticsまたは認定代理店に連絡して、
アプリケーションとプロセスの確認を依頼してください。
アクチュエーターにさらに厳しい条件が必要な場合は、エンジニアリング担当者に
お問い合わせください。

(光学式/磁気エンコーダー)

140

75

5.80

8 
h7

 -
0 0.

01
5

20±1 

HDB-15P
20

25
10

55

18

30 3 
H7 +0.010

0

1

3 H7 
+0.010

0

126

20

5

8

6.
80

3 
H7 +0.010

0

3 H7 
+0.010

0

4 - M3 深さ 6

深さ 3.2

深さ 3.2

深さ 3

深さ 3.2

4 - M3 深さ 6

M4 深さ 8 ロッドが完全に戻った状態

推力繰り返し精度
一定の推力
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VLAR-20-15 (磁気エンコーダー)
VLAR-20-15 (光学式エンコーダー)
VLAR-20-25 (光学式/磁気エンコーダー)
VLAR-25-25 (磁気エンコーダー)

応用シナリオ

高性能 直線/回転運動 調

整可能なパラメータ

中空ロッド ソフトランデ

ィング 電源オフ保護

高精度分解能 1 億サイク

ル以上の長寿命

速度、推力、位置パラメータが調整
可能で、高速移動中にZ軸を正確に
直線運動および回転運動させ、高頻
度・高精度を要する複雑な動作を可
能にします。

コンパクトで軽量・薄型です。ピッ
ク&プレース作業に対応する中空ロッ
ド構造を採用しています。インテリ
ジェントなソフトランディング機能
により、力を正確に制御してピック&
プレースされた 加工対象物を保護し
ます。Z軸にはスプリングが内蔵され
ており、電源オフによる垂直動作中
の軸の脱落を防止します。

± 3 gの推力精度とミクロンレベルの分解能を
有しているため、半導体や3Cエレクトロニク
ス等の業界における高速ピック&プレース、
組立、テストなどのシナリオに応用でき
ます。

VLARシリーズ独自のZ軸直線/回転運動は、医
療オートメーション、3C、パッケージングオ
ートメーションにおける位置決め、修正、組
立など、豊富な産業シナリオに応用でき
ます。

本製品の最大ストローク分解能は 
0.5 μm、回転位置分解能は 0.005°
、推力精度は± 3 g以内です。高品
質のガイドレールレベル関連コンポ
ーネントを使用し、最大 1 億サイク
ルの寿命があり、安定性と耐久性に
優れています。

製品背面のネジ穴を利用して取り付けます。

VLARシリーズ
ボイスコイルリニアロータリーアクチ
ュエーター

製品の特徴

設置方法

設置方向：

垂直ロッドを上に向けた垂直設置

垂直ロッドを下に向けた垂直設置

水平方向



寸法
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最大トルク 0.04 N·m
最大速度 2000 rpm

VLAR-20-15

選択方法

ボイスコイルリニアロータリーアクチュエー

ター

技術仕様 性能仕様

機械的仕様

ピーク推力
連続推力 8 N
総ストローク 15 mm

± 3 g
6.7 N/A

リニアストローク分解能 1 μm
位置決め精度 ± 5 μm
ロータリーエンコーダー分解能 0.02°

16.5 N

全体の質量
可動部品質量 144 g
サイズ 140 mm x 80 mm x 20 mm

555 g

動作環境

動作電圧
連続電流 (リニア) 1.2 A

(ロータリー) 0.6 A
(リニア) 2.5 A
(ロータリー) 2.5 A

ピーク電流

IP定格

推奨動作環境

国際規格準拠

DC 24 V ± 10%

0 ℃～ 40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

IP 40

*注意：カスタマイズ料金については、当

社営業担当者にご相談ください。

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

調整可能なパラ
メータ 長寿命

ボイスコイ
ルシリーズ

厚み 
(mm)

ストローク
（mm）

電圧 
(V)

カスタマ
イズ*

エンコー
ダー

BV
底部インターフェイ
ス + バキュームあり
側面インターフェイ
ス + バキュームあり

特殊カスタマイズなし

SV

0

VLAR 20 15 M2 24 BV 0

インターフェース
位置/バキューム

特殊カスタマイズ1

M2
磁気エンコー
ダー、1 μm

バキューム バキュームあり

推奨荷重 150 g以下
推奨荷重慣性 20 g·cm²

ボイスコイル製品の選択については、DH-Roboticsまたは認定代理店に連絡して、
アプリケーションとプロセスの確認を依頼してください。
アクチュエーターにさらに厳しい条件が必要な場合は、エンジニアリング担当者に
お問い合わせください。

(磁気エンコーダー)
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2 x  3 H7 
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0

4 x 3 H7 
+0.010

0

2

5

8

5
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10HDB-26P

3.40 貫通 すべて

貫通 すべて

貫通 すべて

M3 深さ 6
ロッドが完全に戻った状態

Ø4 気管の挿入

推力繰り返し精度
一定の推力



ボイスコイルリニアロータリーアクチュエー

ター

ボイスコイ
ルシリーズ

厚み 
(mm)

ストローク
（mm）

電圧 
(V)

カスタマ
イズ*

エンコー
ダー

BV
底部インターフェイ
ス + バキュームあり
側面インターフェイ
ス + バキュームあり

特殊カスタマイズなし

SV

0

VLAR 20 15 H1 24 BV 0

インターフェース
位置/バキューム

特殊カスタマイズ1

H1
光学式エンコー
ダー、0.5 μm
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寸法

最大トルク 0.04 N·m
最大速度 2000 rpm

VLAR-20-15

選択方法

技術仕様 性能仕様

機械的仕様

ピーク推力
連続推力 8 N
総ストローク 15 mm

± 3 g
6.7 N/A

リニアストローク分解能
位置決め精度
ロータリーエンコーダー分解能

0.5 μm
± 2 μm
0.005°

16.5 N

全体の質量
可動部品質量
サイズ 160 mm x 83 mm x 20 mm

600 g
156 g

動作環境

動作電圧

連続電流 (リニア) 1.2 A
(ロータリー) 0.6 A
(リニア) 2.5 A
(ロータリー) 2.5 Aピーク電流

IP定格
推奨動作環境

国際規格準拠

DC 24 V ± 10%

0 ℃～ 40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

IP 40

*注意：カスタマイズ料金については、

当社営業担当者にご相談ください。

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

調整可能なパラ
メータ 長寿命

バキューム バキュームあり

150 g以下推奨荷重
推奨荷重慣性 20 g·cm²

ボイスコイル製品の選択については、DH-Roboticsまたは認定代理店に連絡して、
アプリケーションとプロセスの確認を依頼してください。
アクチュエーターにさらに厳しい条件が必要な場合は、エンジニアリング担当者に
お問い合わせください。

(光学式エンコーダー)
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H7 

H7
3.40 貫通 すべて

貫通 すべて

貫通 すべて

ロッドが完全に戻った状態

M3 深さ 6

Ø4 気管の挿入

推力繰り返し精度
一定の推力



ボイスコイルリニアロータリーアクチュエー

ター

ボイスコイ
ルシリーズ

厚み 
(mm)

ストローク
（mm）

電圧 
(V)

カスタマ
イズ*

エンコー
ダー

BV
底部インターフェイ
ス + バキュームあり
側面インターフェイ
ス + バキュームあり

特殊カスタマイズなし

SV

0

VLAR 20 25 H1 24 BV 0

インターフェース
位置/バキューム

特殊カスタマイズ1

M2
磁気エンコー
ダー、1 μm

H1
光学式エンコー
ダー、0.5 μm
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寸法

VLAR-20-25

選択方法

技術仕様

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

調整可能なパラ
メータ 長寿命

最大トルク 0.056 N·m
最大速度 2000 rpm

性能仕様

ピーク推力
連続推力 8 N
総ストローク 25 mm

± 3 g
6.5 N/A

リニアストローク分解能
位置決め精度
ロータリーエンコーダー分解能

16 N

全体の質量
可動部品質量
サイズ 165 mm x 83 mm x 20 mm

687 g
166 g

動作環境

動作電圧

連続電流 (リニア) 1.2 A
(ロータリー) 0.6 A
(リニア) 2.5 A
(ロータリー) 2.5 Aピーク電流

IP定格

推奨動作環境

国際規格準拠

DC 24 V ± 10%

0 ℃～ 40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

IP 40

バキューム バキュームあり

150 g以下

1 μm

± 5 μm

0.02°

0.5 μm

± 2 μm

0.005°

(磁気グリッド
エンコーダー)

(光学式エン
コーダー)

(光学式エン
コーダー)

(光学式エン
コーダー)

(磁気グリッド
エンコーダー)

(磁気グリッド
エンコーダー)

機械的仕様

推奨荷重
推奨荷重慣性 20 g·cm²

ボイスコイル製品の選択については、DH-Roboticsまたは認定代理店に連絡して、
アプリケーションとプロセスの確認を依頼してください。
アクチュエーターにさらに厳しい条件が必要な場合は、エンジニアリング担当者に
お問い合わせください。

(光学式/磁気エンコーダー)

*注意：カスタマイズ料金については、

当社営業担当者にご相談ください。
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H7

H7 
3.40 貫通 すべて

貫通 すべて

貫通 すべて

ロッドが完全に戻った状態

M3 深さ 6

Ø4 気管の挿入

推力繰り返し精度
一定の推力



ボイスコイ
ルシリーズ

厚み 
(mm)

ストローク
（mm）

電圧 
(V)

カスタマ
イズ*

エンコー
ダー

BV 底部インターフェイ
ス + バキュームあり
側面インターフェイ
ス + バキュームあり

特殊カスタマイズなし

SV

0

VLAR 25 25 M2 24 BV 0

インターフェース
位置/バキューム

特殊カスタマイズ1

M2 磁気エンコー
ダー、1 μm

ボイスコイルリニアロータリーアクチュエー

ター

VLAR-25-25

選択方法

8 N
25 mm
± 5 g
6.67 N/A

1 μm
± 5 μm

0.072 N·m
2000 rpm

0.02°

15 N

280 g
180 mm x 100 mm x 25 mm

1020 g

寸法

(リニア) 1.2 A
(ロータリー) 1.0 A

(リニア) 2.2 A
(ロータリー) 2.5 A

DC 24 V ± 10%

0 ℃～ 40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

IP 40

技術仕様

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

調整可能なパラ
メータ 長寿命

性能仕様

ピーク推力
連続推力
総ストローク

リニアストローク分解能
位置決め精度

最大トルク
最大速度

ロータリーエンコーダー分解能

全体の質量
可動部品質量
サイズ

動作電圧

連続電流

ピーク電流

IP定格

推奨動作環境

国際規格準拠
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バキューム バキュームあり

200 g以下推奨荷重
推奨荷重慣性 140 g·cm²

ボイスコイル製品の選択については、DH-Roboticsまたは認定代理店に連絡して、
アプリケーションとプロセスの確認を依頼してください。
アクチュエーターにさらに厳しい条件が必要な場合は、エンジニアリング担当者に
お問い合わせください。

(磁気エンコーダー)

*注意：カスタマイズ料金については、

当社営業担当者にご相談ください。

機械的仕様

動作環境
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3.40 貫通 すべて

貫通 すべて

貫通 すべて

ロッドが完全に戻った状態
M3 深さ 6

Ø4 気管の挿入

推力繰り返し精度
一定の推力
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は、高精度モーションコントロール用の第一級中核コンポーネントを提供す
べく尽力しています。

ドライブは、次のモデルで使用できます：

ドライブ 通信方法 動作モード I/O 注意 モデル

ISD
(DH-Robotics)

USB
速度モード
トルクモード
位置モード

速度モード
トルクモード
位置モード

速度モード
トルクモード
位置モード

アナログ速度モード
アナログトルクモード

6 個のデジタル入力
4 個のデジタル出力
2 個の 12 ビットアナ
ログ入力

8 個のデジタル入力
3 個の高速デジタル
入力

6 個のデジタル出力
2 個の高速デジタル
出力

1 個の 16 ビットアナロ
グ入力
2 個の 14 ビットアナロ
グ入力
1 個のアナログ出力

6 個のデジタル入力
2 個のデジタル出力
1 個のアナログ入力

位置追跡モード
速度追跡モード
トルク追跡モード
補間位置モード
循環同期
位置モード
循環同期
速度モード
循環同期
トルクモード

位置追跡モード
速度追跡モード
トルク追跡モード
補間位置モード
循環同期
位置モード
循環同期
速度モード
循環同期
トルクモード

位置追跡モード
速度追跡モード
トルク追跡モード
補間位置モード
循環同期
位置モード
循環同期
速度モード
循環同期
トルクモード

EtherCAT
(CoE)

(CANopenに変
更可能)

USB

RS 23

アナログ電圧

EtherCAT
(CoE)

(CANopenに変更
可能)

USB

RS 232

EtherNET 
UDP

EtherCAT
(CoE)

(CANopenに変
更可能)

サーボ
TRONIX

(Servotronix)

ELMO
(Elmo)

小型で推力制
御の精度に優
れています。
内蔵のソフト
ランディング
機能は、豊富
なパラメータ
で設定でき、
フレキシブル
に 使 用 で き
ます。

中型、推力制
御の精度が良
好、ソフトラ
ンディング機
能なし、I/Oト
リガースクリ
プ ト が 設 定
可能

小型、推力制
御の精度が優
秀、ソフトラ
ンディング機
能内蔵、ドラ
イブ内部でプ
ログラマブル

EtherCAT：
ISD-A5-E-01

EtherCAT：
CDHD2-0031D
EC2

EtherCAT：
G-MOLWHI5/10
0EE

ボイスコイルアクチュエータードライブ


