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DH-Roboticsは、工業用インテリジェント製造シナリオの中核コンポーネントの提供に重点

を置くハイテク企業です。自社開発の正確な力制御ダイレクトドライブテクノロジーに基づ

いて、世界中のさまざまな業界のお客様に種々の電動グリッパーと精密モーション製品を提

供し、生産コストを削減し、生産効率を向上し、インテリジェントな製造を実現します。

DH-ROBOTICS
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最先端産業への応用
その他のソリューションや応用例については、www.dh-robotics.com をご覧ください。

医療オートメーションと研
究室オートメーション

工場物流

半導体

自動車用電子部品

3Cエレクトロニクス

精密機械加工と組立

新エネルギー
産業

レーザー

その他の産業

ディスプレイ
パネル



- 5 -

応用例

PGE-15-26   医療オートメーション

PGE-8-14   自動適用 PGE-8-14   電子機器

RGI-35-14   医療オートメーション

2台の電動グリッパーを実装した1台の協働ロボットで、積み降
ろしを完了します。

自動サブカップ処理システムは、ABBのScaraロボットアームと
DH-Robotics電動グリッパーを通じて、サンプルチューブの開
放操作、スキャン、情報入力、ピペッティング、プレートの回
転、蓋の閉鎖を自動的に完了することができます。

情報を読み取ってチューブカバーのネジを外すためのダブル
チャンネルスキャンコード。自動カップ共有プロセスに関与し
ます。

極小加工対象物のハンドリングと位置決め。
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PGC-140-50   ロボット新規小売 AG-160-95   機械加工

PGC-50-35   オートメーション AG-160-95   自動車

応用例

PGC-140-50は、シャネル5番香水の100周年を記念して、世界
20か国のシャネル店舗でお披露目されたDOOSANロボットに応
用されました。

AGVとCOBOTにAG-160-95電動グリッパーが応用され、工作機
械の積み降ろしならびに工作機械の設備管理を完了しました。

URロボットに2台のPGC-50-35グリッパーが応用され、生産ラ
インで加工対象物をピック&プレースしました。

協働ロボットにAG-160-95電動グリッパーが応用され、ニード
ルローラーベアリングの締め付けと組立を完了しました。
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クイック選択レファレンス
まず、以下の 5 条件に従って、一致するグリッパーモデルをスピーディーに選択できます。また、詳しい情報や選択方法について、セー

ルス部門にご相談いただくこともできます。

条件 2
加工対象物の重量

加工対象物の形状

加工対象物の材質

摩擦

…

条件 4
機能の選択

回転

自己ロック

エンベロープ把持

…

条件 5
環境要件

IP等級

温度条件

…

条件 1
応用

協働ロボット

負荷

ピーク電流

工業用ロボット

オートメーションモ
ジュール

条件 3
把持ストローク

加工対象物のサイズ

平行 / 中心

アウタークリップ、
インナーサポート
フィンガーチップの
構造
…

ショートワイヤー対応表

IP 67

電動グリッパー
モデルをサポート

小電流電動グリッパー
(ピーク電流＜1.5A)

高電流電動クロー
(ピーク電流＞1.5A)

UR CB
Series

UR E
Series

UR E
Series

DOBOT
CR Series

Elite
CS Series

Elite
EC SeriesAubo Jaka

TECHMAN
ROBOT

Doosan
A Series

Doosan
M Series Elephant SINSUN ROKAE

Han's 
Robot

Neuro
meka Hanwha FAIRINO

共通(大電流および小電流
電動グリッパーをサポート)

小電流電動グリッパー
(ピーク電流≤0.6A) Wo

Wa Wa Wc Wg Wa Wh Wd Wa WaWi

Wb

Wj We Wf Wl WmWk

当社のグリッパーは、短いワイヤで、各ブランドの協働ロボットのエンドインターフェイスに直接接続できます。

DH-Roboticsのサーボグリッパーとサーボ電動シリンダー間の通信は、Modbus RTU（RS485）および一部のI/Oをデフォルトとしています。

お客様が他の通信プロトコルを選択する場合、通信プロトコル変換ボックスを使用する必要があります。

以下の通信プロトコル変換ボックスが選択可能です：

EtherCAT 1-1 FG-M2E-B1-1

FG-M2E-B1-4EtherCAT 1-4

TCP/IP 1-1 FG-M2T-B1-1-YBT

FG-M2P2-B1-2-HJ

FG-M2P-B1-11-9EtherCAT转

I/O 1-More

PROFINET 1-2

PROFINET 1-11

DH-Robotics のグリッパーとシリンダー通信プロトコル変換ボックス

通信プロトコル変換

ボックスの名前
注文モデル 通信プロトコル変換

ボックスの名前
注文モデル

具体的なパラメータ

については、弊社技

術スタッフまでお問

い合わせください。
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ホストコンピュータデバッグソフトウェア（PC側）

* 具体的な応用機種は営業担当者
にご相談ください

ユーザーフレンドリー

·4つの把持状態

① 移動状態

② 所定の位置

③クランプ状態

④ 落下状態

·場所と時間のグラフ

·時間の関数として表示されたクランプ電流

リアルタイムフィードバック

·把持力

·フィンガーチップ位置

·把持速度

·回転角度*

·回転速度*

·回転力 (トルク力)*

パラメータが調整可能

PCとグリッパ
ーを接続する

デバッグソフトウ
ェアを開く

インターフェイスで
パラメーターを調整
する

グリッパーを実行
またはテストする

フィードバック調整結
果を取得する

例：DH-Robotics PCソフトウェア

ホストコンピューターのデバッグソフトウェアはDH-Roboticsが自社開発したものであり、PC側から種々の機能パラメーターの調整

・テスト・初期設定を簡単にかつ迅速に完了する上で役立ちます。同時に、さまざまなステータス情報がリアルタイムで提供される

ため、生産ラインのセットアップ時間が大幅に短縮され、現場エンジニアの操作とメンテナンスの難易度が軽減されます。



PGE-2-12 PGE-5-26 PGE-8-14

PGE-15-10 PGE-15-26 PGE-50-26 PGE-100-26

調整可能な
パラメータ

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

交換可能なフィ
ンガーチップ

交換可能なフィ
ンガーチップ

スリムタイプ電動平行グリッパー

PGEシリーズ

スリムタイプ電動平行グリッパー

PGEシリーズ

正確な力制御 小型 速い応答

経済モデル 小型 速い応答

自己ロック
機能

オールイン
ワン設計

オールイン
ワン設計
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製品パラメータ概要

PGE-15-7

PGSE-15-7 76~15 0.25 0.15 IP40

PGE-2-12 120.8~2 0.05

0.1

0.1

0.25

0.25

1

0.8~5

2~8

6~15

6~15

15~50

26

14

10

26

26

PGE-5-26

PGE-8-14

PGE-15-10

PGE-15-26

PGE-50-26

PGE-50-40

0.15

0.3

0.3

0.3

0.45

115~50 40 0.45

0.5

IP40

IP40

IP40

IP40

IP40

IP40

IP40

230~100 26PGE-100-26 0.5 IP40

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）



RGI-100-30RGI-100-22RGI-100-14

RGIC-100-35RGIC-35-12

RGIシリーズ

調整可能な
パラメータ

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

交換可能なフィ
ンガーチップ

無限回転 デュアルサーボ
システム

コンパクトタイ
プ

電動ロータリーグリッパー

ドライブとコン
トロールの統合
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ドライブとコン
トロールの統合

バックラッシ
ュゼロ 無限回転 正確な配置

スリムタイプ電動平行グリッパー
RGDシリーズ

RGD-35-30RGD-35-14RGD-5-30RGD-5-14

調整可能な
パラメータ

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

交換可能なフィ
ンガーチップ

自己ロック
機能

RGIC-35-12 1213~35 0.5

1

1.5

40~100

30~100

1.530~100

1.530~100

35

14

22

30

RGIC-100-35

RGI-100-14

RGI-100-22

RGI-100-30

0.6

0.9

0.6

0.65

0.7

IP40

IP40

IP40

IP40

IP40

RGD-5-14 142~5.5 0.05

0.3510~35

0.3510~35

14

30

RGD-5-30

RGD-35-14

RGD-35-30

0.5

302~5.5 0.05 0.5

0.5

0.7

IP40

IP40

IP40

IP40

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）
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PGI-140-80

小型 高頻度 操作が容易

高負荷 高い保護等級
ロングストロ

ーク

オールイン
ワン設計

電動平行グリッパー

PGIシリーズ

PGSシリーズ

PGS-5-5

ミニチュア電磁グリッパー

ドライブとコン
トロールの統合

調整可能な
パラメータ

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

交換可能なフィ
ンガーチップ

自己ロック
機能

交換可能なフィ
ンガーチップ

自己ロック
機能

PGHL-400-80

高負荷 高いクランプ力
ロングストロ

ーク

産業用フラット電動グリッパ

PGIシリーズ

ドライブとコン
トロールの統合

調整可能な
パラメータ

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

交換可能なフィ
ンガーチップ

自己ロック
機能

PGI-140-80 8040~140 3 1.1 IP54

PGHL-400-80 80140~400 8 1.0/1.1 IP40

PGS-5-5 53~5.5 0.05 0.03 IP40

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）
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プラグ＆プレイ 高い保護等級 高負荷

プラグ＆プレイ
エンベロープアダプ

ティブ把持 ロングストローク

中心把持 ハイパフォー
マンス

長寿命

コラボレーティブパラレル電動グリッパー
PGCシリーズ

AGシリーズ

CGシリーズ

PGC-300-60PGC-140-50PGC-50-35

DH-3AG-160-95 AG-105-145

CGE-100-170CGE-10-10 CGC-80-10

電動中心グリッパー

電動アダプティブグリッパー

ドライブとコン
トロールの統合

調整可能な
パラメータ

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

交換可能なフィ
ンガーチップ

自己ロック
機能

ドライブとコン
トロールの統合

調整可能な
パラメータ

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

交換可能なフィ
ンガーチップ

自己ロック
機能

ドライブとコン
トロールの統合

調整可能な
パラメータ

インテリジェ
ントなフィー

ドバック

交換可能なフィ
ンガーチップ

自己ロック
機能

PGC-50-35 3715~50 1

340~140

680~300

50

60

PGC-140-50

PGC-300-60

0.7

0.6

0.8

IP54

IP67

IP67

AG-160-95 9545~160 3

235~105

1.810~65

145

106(parallel)/122(centric)

AG-105-145

DH-3

0.9

0.9

0.7

IP54

IP54

IP40

CGE-10-10 10 (Single jaw)3~10 0.1

1.530~100 Φ40~Φ170 (加工对象物内径)CGC-100-170

0.3

0.5 IP40

1.520~80 10 (Single jaw)CGC-80-10 0.2 IP67

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）

推奨加工対象物重量把持力 (N) IP等級開閉時間ストローク（mm）
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● 小型で柔軟な設置

応用

製品の特徴

● 正確な力制御

取付

● 高い作業速度

取付方向

ノック

1.前面取付：前面のネジ穴を使用して取り付ける

2.背面取付：背面のネジ穴を使用して取り付ける

3.右側取付：右側のネジ穴を使用して取り付ける

4.左側取付：左側のネジ穴を使用して取り付ける

5.底面取付：底面のネジ穴を使用して取り付ける

最も薄いサイズはコンパクトな構造を

有する 18 mmで、少なくとも5種類の

柔軟な取付方法に対応し、締付作業の

ニーズを満たし、設計スペースを節約

します。

最小開/閉時間は0.15 秒/ 0.15 秒に達

し、生産ラインの高速で安定した締

付条件を満たすことができます。

特別なドライバー設計と駆動アルゴ

リズム補償により、把持力が連続的

に調整可能で、力の再現性は 0.1 Nに

達することができます。

半導体、3Cエレクトロニクス、医療オー

トメーションなどの業界における組立、

仕分け、積み降ろしなど、力の制御や柔

軟性が必要なシナリオ向け。

PGEシリーズは工業用のスリムタイプ電動平行グリッパーです。正確な力制御、コンパクトなサイズ、高い作業速度に

より、産業用電動グリッパーの分野で「売れ筋製品」となっています。

PGEシリーズ

スリムタイプ電動平行グリッパー
PGE-2-12

PGE-5-26

PGE-8-14

PGE-15-10

PGE-15-26

PGE-50-26

PGE-50-40
PGE-100-26
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技術図

Mx

My

0.2 N·m

0.17 N·m

Mz 0.2 N·m

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

Fz 35 N

DC 24 V ± 10%

0.2 A

0.5 A

IP 40

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

0.8～2 N

12 mm

0.05 kg

± 0.02 mm

0.15 秒/ 0.15 秒

40 dB未満

0.15 kg

ラックアンドピニオン + クロスローラーガイド

グリッパーサイズ：65 mm x 39 mm x 18 mm

コントローラーサイズ：78 mm x 52.4 mm x 27.2 mm

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

パラメータ

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

ビルトインコン
トローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能

My

Mx

Mz
Fz

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

PGE-2-12
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Mx

My

0.3 N·m

0.25 N·m

Mz 0.3 N·m

Fz 50 N

DC 24 V ± 10%

0.4 A

0.7 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

0.8～5 N

26 mm

0.1 kg

± 0.02 mm

0.3 秒/ 0.3 秒

40 dB未満

0.4 kg

95 mm x 55 mm x 26 mm (ブレーキなし)
113.5 mm x 55 mm x 30 mm (ブレーキなし)

ラックアンドピニオン + クロスローラーガイド

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

技術図

PGE-5-26

この図はブレーキなしのグリッパー
です。ブレーキ付きグリッパーの図
面が必要な場合は、弊社公式サイト
よりダウンロードいただくか、弊社
営業までお問い合わせください。

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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Mx

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

パラメータ

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

ビルトインコン
トローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能
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Mx

My

0.55 N·m

0.45 N·m

Mz 0.55 N·m

Fz 90 N

DC 24 V ± 10%

0.4 A

0.7 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

2～8 N

14 mm

0.1 kg

± 0.02 mm

0.3 秒/ 0.3 秒

40 dB未満

0.4 kg

97 mm x 62 mm x 31 mmMy

Mx

Mz
Fz

技術図

ラックアンドピニオン + クロスローラーガイド

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

PGE-8-14

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

パラメータ

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

ビルトインコン
トローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能
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Mx

My

0.45 N·m

0.4 N·m

Mz 0.45 N·m

Fz 35 N

DC 24 V ± 10%

0.1 A

0.22 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

6～15 N

10 mm

0.25 kg

± 0.02 mm

0.3 秒/ 0.3 秒

60 dB未満

0.155 kg

高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン
My

Mx

Mz
Fz

最
大

：
1

1
 (

開
)

最
小

：
1

 (
閉

)

2
3

44.50

5
3

+ 0.02
0 深さ 3.2

3
.3

5

3
+ 0.02

0 深さ 3.2

(反対側と同じ)

2-M4 貫通

3
0

17.50

6.75

5 3.90

2
0

0

ケ
ー

ブ
ル

の
許

容
曲

げ
半

径
 R

4
0

 m
m

4
.1

0

17.60

16.20

1
0

1
1

1
6

3
1

.6
0

(反対側と同じ)

4
.7

5

9
.5

0

2-M3 深さ 3

2- 2.50
+ 0.02

0 深さ 2.5

2.8
5

2- 2.50
+ 0.02

0 深さ 2.5

10.50

5.25

45°

8

2
5

7

2.35

13

2-M3 深さ 6

2
+ 0.02

0 深さ 3.2

11.30

8.09

7.45

1

2

9

16

2
+ 0.02

0 深さ 3.2

89

1
8

49.50

20

10

5

3.35

3
+ 0.02

0 深さ 3.2

3
+ 0.02

0 深さ 3.2

2-M3 深さ 4

(反対側と同じ)

(反対側と同じ)

(反対側と同じ)

グリッパーサイズ：89 mm x 30 mm x 18 mm
コントローラーサイズ：78 mm x 52.4 mm x 27.2 mm

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

技術図

PGE-15-10

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

パラメータ

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

ビルトインコン
トローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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My

Mz
Fz

Mx

Mx

My

0.9 N·m

0.75 N·m

Mz 0.9 N·m

Fz 70 N

DC 24 V ± 10%

0.25 A

0.5 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

6～15 N

26 mm

0.25 kg

± 0.02 mm

0.5 秒/ 0.5 秒

40 dB未満

0.33 kg

86.5 mm x 55 mm x 26 mm (ブレーキなし)
107.5 mm x 55 mm x 26 mm (ブレーキあり)

技術図

高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

PGE-15-26

この図はブレーキなしのグリッパー
です。ブレーキ付きグリッパーの図
面が必要な場合は、弊社公式サイト
よりダウンロードいただくか、弊社
営業までお問い合わせください。

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント
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標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

パラメータ

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

ビルトインコン
トローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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Mx

My

2.5 N·m

2 N·m

Mz 3 N·m

Fz 150 N

DC 24 V ± 10%

0.25 A

0.5 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

15～50 N

26 mm

1 kg

± 0.02 mm

0.45 秒/ 0.45 秒

40 dB未満

0.4 kg

My

Mx

Fz

97 mm x 55 mm x 29 mm (ブレーキなし)
118 mm x 55 mm x 29 mm (ブレーキあり)

高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

技術図

PGE-50-26

この図はブレーキなしのグリッパー
です。ブレーキ付きグリッパーの図
面が必要な場合は、弊社公式サイト
よりダウンロードいただくか、弊社
営業までお問い合わせください。

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

パラメータ

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

ビルトインコン
トローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能
*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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Mx

My

2.5 N·m

2 N·m

Mz 3 N·m

Fz 150 N

DC 24 V ± 10%

0.25 A

0.5 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

15～40 N

40 mm

1 kg

± 0.02 mm

0.6 秒/ 0.6 秒

40 dB未満

0.51 kg

97 mm x 78 mm x 29 mm (ブレーキなし)
118 mm x 78 mm x 29 mm (ブレーキあり)

高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

技術図

PGE-50-40

この図はブレーキなしのグリッパー
です。ブレーキ付きグリッパーの図
面が必要な場合は、弊社公式サイト
よりダウンロードいただくか、弊社
営業までお問い合わせください。

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

パラメータ

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

ビルトインコン
トローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能
*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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Mx

My

2.5 N·m

3 N·m

Mz 4 N·m

Fz 150 N

DC 24 V ± 10%

0.3 A

1.2 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

30～100 N

26 mm

2 kg

± 0.02 mm

0.5 秒/ 0.5 秒

60 dB未満

0.55 kg

125 mm x 57 mm x 30 mm

57

125

2
4

2- 3
+0.02

0 深さ 3.2
反対側と同じ

2- 3
+0.02

0 深さ 3.2
反対側と同じ

6-M4 深さ 5.0

47

77

20 20

6

最
大

 2
7

（
開

）
最

小
1

（
閉

）

57

2- 3
+0.02

0 深さ 3.2
反対側と同じ

2- 3
+0.02

0 深さ 3.2
反対側と同じ

6-M4 深さ 5.0

1
5

2
0

77

47

14.95

4
7

6
0

.6
0

20 20

12.90 23

5
0

4-M4 深さ 8.02- 3
+0.02

0 深さ 3.2

6.40

2
1

5

13

21

30

5
7

7
.5 1

52
-

3
+0

.0
2

0
深

さ
 3

.2

2- 3
+0.02

0 深さ 3.24-M4 深さ 5.5

8 反対側と同じ

少
な

く
と

も
 1

0
0

 m
m

で
固

定
ケ

ー
ブ

ル
の

許
容

曲
げ

半
径

 
R

5
0

 m
m

反対側と同じ

My

Mx

Fz
高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

技術図

PGE-100-26

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

パラメータ

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

ビルトインコン
トローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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● コスト効率の最適化 

応用

製品の特徴

● スリムな構造●  迅速な置き換え

Installation 
direction

Dowel

経済的な電動グリッパーのソリ

ューション

取り付けが簡単で、面倒な改

造作業が必要なく、生産ライ

ンの効率を高める

コンパクトな構造デザインで

、軽量なフォームファクター

を実現し、生産ラインの柔軟

性を向上させます

PGSE グリッパーは、半導体および3C電子産業など、小型

部品のつかみ、仕分け、積み込み、および荷卸しに利用で

きるコンパクトな生産環境に適しています

PGSE産業用平行グリッパーは、工業環境での狭いコンパクトな設置スペースでの迅速な掴む要求に対応するために特別

に設計されたミニチュア電動グリッパーです。

PGSEシリーズ

スリムタイプ電動平行グリッパー
PGSE-15-7

取付

1.前面取付：前面のネジ穴を使用して取り付ける

2.背面取付：背面のネジ穴を使用して取り付ける

3.右側取付：右側のネジ穴を使用して取り付ける

4.左側取付：左側のネジ穴を使用して取り付ける

5.底面取付：底面のネジ穴を使用して取り付ける
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Mx

My

0.9 N·m

0.75 N·m

Mz 0.9 N·m

Fz 70 N

②

24 V DC ± 10%

0.15 A

0.8 A

IP 40

CE, FCC, RoHS

6~15 N

7 mm

0.25 kg

0.15 s/0.15 s

< 60 dB

0.15 kg

85.6 mm x 38 mm x 23.2 mm

Built-in

Controller

Gripping Force 

Adjustable

Position 

Adjustable

Speed 

Adjustable

Drop 

Detection

Self-locking 

Mechanism

製品パラメータ

把持力 (ジョーあたり)

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

0~40°C, under 85% RH

Modbus RTU (RS485)、Digital I/O*

PGSE-15-7

*①   It depends on the shape of the grasping object, the material and 
friction of the contact surface,and the acceleration of the motion, If you 
have any questions, please contact us.

*②   Use optional communication, need external communication 
conversion box, please consult the sales staff for details
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Same on the opposite side

2
.
7
5

4-M3 Depth 3.5
Same on the opposite side

 2.50 
+
 
0.02
0  Depth 3.2 

2-M3 Through

4

11
Same on the opposite side

Same on the opposite side

技術図

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

パラメータ

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

開閉時間

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン
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● 把持&無限回転

製品の特徴

● 高い把持力とトルク

応用

● コンパクトダブルサー

ボシステム

1.側面取付：側面のネジ穴を使用して取り付ける

2.底面取付：底面のネジ穴を使用して取り付ける

3.背面取付：背面のネジ穴を使用して取り付ける

4.前面取付：前面のネジ穴で取り付ける

取付

取付方向

ノック

試薬、血液サンプル、核酸、カバーの開閉、コード検出のスキャンな

どのサンプル処理シナリオにおける医療オートメーション。

RGI-100シリーズはフィンガーチップが標準装備されており、10 ミッ

クス 1 と 20 ミックス 1 サイズのチューブに適応し、大規模な核酸サン

プリングのニーズを満たすことができます。

業界で唯一の構造設計により、1 台

の電動グリッパーで把持と無限回転

を同時に実現し、標準外構造や回転

における巻き取りの問題を解決でき

ます。

デュアルサーボシステムは薄型機械

本体にクリエイティブに統合されて

おり、コンパクト設計で多くの産業

場面に応用できます。

片側最大把持力 100 N、最大トルク 

1.5 Nmです。RGIグリッパーは、正確

な力制御と位置制御により、さらに安

定に、把持作業や回転作業を完了する

ことができます。

RGIシリーズは、市場で初めて精密なコンパクト構造を有する完全自社開発の無限回転グリッパーです。医療オートメーション産業に

おける試験管の把持と回転、ならびに、電子産業や新エネルギー産業などの産業に広く応用されています。

RGIシリーズ

電動ロータリーグリッパー
RGIC-35-12

RGIC-100-35

RGI-100-14

RGI-100-22

RGI-100-30
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37 12

最
大

：
1

3
 (

開
)

最
小

：
1

 (
閉

)

3
6

2
8

5
3

2-M4 深さ 7

3
+ 0.02

0 深さ 3.2

3
+ 0.02

0 深さ 3.2

1
5

.5
011

5

5

2
.5

0

4-M3 深さ 4

2- 2.50
+ 0.02

0 深さ 3.2

2- 2.50
+ 0.02

0 深さ 3.2

3

33

2
8

2-M4 深さ 7

3
+ 0.02

0 深さ 3.2

3
.5

0

3
+ 0.02

0 深さ 3.2

12

2
6

.5
0

少なくとも 100 mmで固定

ケーブルの許容曲げ半径 R50 mm

2
53

1
6

28

17.50

4-M4 深さ 4

2- 3
+ 0.02

0 深さ 3.2

3.50

3
4

150

54

2
8

2- 3.2 貫通

6.40

14 200

47

My

Mz
Fz

Mx

12 mm

13～35 N

0.2 N·m

0.5 N·m

± 0.02 mm

± 0.05 °

0.5 kg

無限回転

2160 °/秒

0.6 秒/ 0.6 秒

0.64 kg

DC 24 V ± 10%

1.7 A

2.5 A

IP 40

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

Mx

My

1.5 N·m

1.1 N·m

Mz 2.1 N·m

Fz 100 N

150 mm x 53 mm x 34 mm
回転径：33 mm

パラメータ

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 回転
調整可能

自己ロック
機能

ストローク

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

定格トルク

ピークトルク

回転範囲

推奨加工対象物重量 *①

最大回転速度

繰り返し精度 (旋回)

繰り返し精度 (配置)

開閉時間

サイズ

重量

通信インター
フェイス

作業環境

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT*②

技術図

RGIC-35-12

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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35 mm

40～100 N

0.35 N·m

1.5 N·m

± 0.02 mm

± 0.05 °

1 kg

無限回転

1400 °/秒

0.9 秒/ 0.9 秒

0.65 kg

DC 24 V ± 10%

2.0 A

5.0 A

IP 40

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

Mx

My

3 N·m

3 N·m

Mz 2.5 N·m

Fz 200 N

159 mm x 53 mm x 34 mm
回転径：41 mm

パラメータ

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 回転
調整可能

自己ロック
機能

ストローク

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

定格トルク

ピークトルク

回転範囲

推奨加工対象物重量 *①

最大回転速度

繰り返し精度 (旋回)

繰り返し精度 (配置)

開閉時間

サイズ

重量

通信インター
フェイス

作業環境

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT*②

技術図

RGIC-100-35

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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Cable allowable bending radius R50mm

3
9

39

12

2
8

3
.
5
0

3 
+
 
0.02
0  Depth3.2

3 
+
 
0.02
0  Depth3.2

2-M4 Depth 7

3
4

41
4- 2.50 

+
 
0.02
0  Depth 3.2

4-M3 Depth 6
16

5
1
6 0
5

.
4

1
.
2
5 有
效
行
程

M
A
X
:
3
5

3 
+
 
0.02
0  Depth3.23.50

28

3 
+
 
0.02
0  Depth3.2

3

4-M4 Depth4

1
6

2
5

(Same on the opposite side)

My

Mz
Fz

Mx

- 26 -



R
G

D
シ

リ
ー

ズ
P

G
Iシ

リ
ー

ズ
P

G
H

L
 シ

リ
ー

ズ
R

G
I シ

リ
ー

ズ
P

G
S

E
 シ

リ
ー

ズ
P

G
S

 シ
リ

ー
ズ

P
G

C
シ

リ
ー

ズ
A

G
シ

リ
ー

ズ
C

G
 シ

リ
ー

ズ
P

G
E

 シ
リ

ー
ズ

- 27 -

RGI-100-14

Mx

My

2.5 N·m

3 N·m

Mz 4 N·m

Fz 150 N

My

Mz
Fz

Mx

DC 24 V ± 10%

1.0 A

4.0 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

回転径：47.1 mm

14 mm

30～100 N

0.5 N·m

± 0.02 mm

± 0.05 °

1.5 kg

2160 °/秒

0.6 秒/ 0.6 秒

1.28 kg

158 mm x 75.5 mm x 47 mm

1.5 N·m
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7.50
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で
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0 深さ 3.20
4-M4 深さ 6

4
0

4
4

70

10

20

78 3
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24.60
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技術図

無限回転

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

パラメータ

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 回転
調整可能

自己ロック
機能

ストローク

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

定格トルク

ピークトルク

回転範囲

推奨加工対象物重量 *①

最大回転速度

繰り返し精度 (旋回)

繰り返し精度 (配置)

開閉時間

サイズ

重量

通信インター
フェイス

作業環境

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT*②

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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Mx

My

3.5 N·m

4 N·m

Mz 5.5 N·m

Fz 200 N

DC 24 V ± 10%

1.0 A

4.0 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

回転径：67.1mm

22 mm

30～100 N

0.5 N·m

± 0.02 mm

± 0.05 °

1.5 kg

2160 °/秒

0.65 秒/ 0.65 秒

1.4 kg

158 mm x 75.5 mm x 47 mm

1.5 N·m
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2-M5 深さ 12 3
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29

88

(反対側と同じ)

My

Mz
Fz

Mx

技術図

無限回転

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

RGI-100-22

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

パラメータ

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 回転
調整可能

自己ロック
機能

ストローク

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

定格トルク

ピークトルク

回転範囲

推奨加工対象物重量 *①

最大回転速度

繰り返し精度 (旋回)

繰り返し精度 (配置)

開閉時間

サイズ

重量

通信インター
フェイス

作業環境

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT*②

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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Mx

My

4.5 N·m

5 N·m

Mz 7 N·m

Fz 250 N

DC 24 V ± 10%

1.0 A

4.0 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

回転径：84.8 mm

30 mm

30～100 N

0.5 N·m

± 0.02 mm

± 0.05 °

1.5 kg

2160 °/秒

0.7 秒/ 0.7 秒

1.5 kg

158 mm x 75.5 mm x 47 mm

1.5 N·m
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技術図

無限回転

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

RGI-100-30

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

パラメータ

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 回転
調整可能

自己ロック
機能

ストローク

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

定格トルク

ピークトルク

回転範囲

推奨加工対象物重量 *①

最大回転速度

繰り返し精度 (旋回)

繰り返し精度 (配置)

開閉時間

サイズ

重量

通信インター
フェイス

作業環境

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT*②

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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● 回転バックラッシュゼ

ロ 高い再現性

製品の特徴

● オールインワン設計 電

源オフ保護

応用

● 高い動的応答性 高速安

定性

1.前面取付：前面のネジ穴を使用して取り付ける

2.底面取付：底面のネジ穴を使用して取り付ける

取付

RGDシリーズ

ダイレクトドライブロータリーグリッパー
RGD-5-14

RGD-5-30

RGD-35-14

RGD-35-30

DH-RoboticsのRGDダイレクトドライブ電動ロータリーグリッパーは、バックラッシュのないダイレクトドライブ回転モジュールを採

用して回転精度を向上させているため、高精度製造用途に最適です。

RGDシリーズは、ダイレクトドライブ

ロータリーモーターを使用して、回転

バックラッシュゼロと最大 0.01°の回転

分解能を実現します。これは、半導体

製造における回転位置決めシナリオに

適用されます。

RGDグリッパーは、ダイレクトドライブテクノロジーにより、回転精度を

大幅に向上させることができ、3Cエレクトロニクスや半導体の高精度の位

置決め組立、搬送、たわみ補正などのシナリオで使用できます。

精密ダイレクトドライブテクノロジーと

DH-Roboticsの優れた駆動制御が相まっ

て、把持と回転の完璧な制御を実現しま

す。最大回転速度は毎秒 1500°です。

グリッパーは、把持と回転のデュアルサ

ーボシステムを駆動制御モジュールと統

合する構造を採用しているため、小型か

つコンパクトになり、さらに多くのシナ

リオに適用されます。各種アプリケーシ

ョン要件を満たすブレーキはオプション

です。
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技術図

Mx

My

2 N·m

1.5 N·m

Mz 2.5 N·m

Fz 150 N
DC 24 V ± 10%

1.2 A

2.5 A

IP 40

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

149 mm x 50 mm x 50 mm

14 mm

2～5.5 N

0.1 N·m

± 0.02 mm

± 0.1 °

0.05 kg

無限回転

1500 °/秒

0.5 秒/ 0.5 秒

バックラッシュゼロ

0.86 kg (ブレーキなし) 0.88 kg (ブレーキあり)

0.25 N·m

Modbus RTU (RS485)

My

Mz
Fz

Mx

ビルトインコ

ントローラー

把持力

調整可能

位置

調整可能

速度

調整可能

落下保護 回転

調整可能

自己ロック

機能

作業環境

通信インターフェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

ストローク

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

定格トルク

ピークトルク *①

回転範囲

推奨加工対象物重量 *②

最大回転速度

回転バックラッシュ

繰り返し精度 (旋回)

繰り返し精度 (配置)

開閉時間

サイズ

重量

パラメータ

*① ピークトルクは 0.5 Nmまで増加できます。詳しくはテクニカルサポート
担当者にご相談ください。

*② 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なりますの
で、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。
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垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント
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My

Mz
Fz

Mx

Mx

My

Mz

Fz

DC 24 V ± 10%

1.2 A

2.5 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

149 mm x 50 mm x 50 mm

30 mm

2～5.5 N

0.1 N·m

± 0.02 mm

± 0.1 °

0.05 kg

1500 °/秒

0.5 秒/ 0.5 秒

0.25 N·m

Modbus RTU (RS485)

2 N·m

1.5 N·m

2.5 N·m

150 N

技術図

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

無限回転

バックラッシュゼロ

RGD-5-30

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント
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回転径：83.6mm

ビルトインコ

ントローラー

把持力

調整可能

位置

調整可能

速度

調整可能

落下保護 回転

調整可能

自己ロック

機能

作業環境

通信インターフェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

ストローク

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

定格トルク

ピークトルク *①

回転範囲

推奨加工対象物重量 *②

最大回転速度

回転バックラッシュ

繰り返し精度 (旋回)

繰り返し精度 (配置)

開閉時間

サイズ

重量

パラメータ

*① ピークトルクは 0.5 Nmまで増加できます。詳しくはテクニカルサポート
担当者にご相談ください。

*② 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なりますの
で、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

1 kg (ブレーキなし) 1.02 kg (ブレーキあり)
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My

Mz
Fz

Mx

Mx

My

Mz

Fz

DC 24 V ± 10%

1.2 A

2.5 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

14 mm

10～35 N

0.1 N·m

± 0.02 mm

± 0.1 °

0.35 kg

1500 °/秒

0.5 秒/ 0.5 秒

0.25 N·m

Modbus RTU (RS485)

2 N·m

1.5 N·m

2.5 N·m

150 N

技術図

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

無限回転

バックラッシュゼロ

RGD-35-14

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

159 mm x 50 mm x 50 mm
回転径：48.7 mm

ビルトインコ

ントローラー

把持力

調整可能

位置

調整可能

速度

調整可能

落下保護 回転

調整可能

自己ロック

機能

作業環境

通信インターフェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

ストローク

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

定格トルク

ピークトルク *①

回転範囲

推奨加工対象物重量 *②

最大回転速度

回転バックラッシュ

繰り返し精度 (旋回)

繰り返し精度 (配置)

開閉時間

サイズ

重量

パラメータ

*① ピークトルクは 0.5 Nmまで増加できます。詳しくはテクニカルサポート
担当者にご相談ください。

*② 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なりますの
で、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

0.86 kg (ブレーキなし) 0.88 kg (ブレーキあり)
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Mx

My

Mz

Fz

DC 24 V ± 10%

1.2 A

2.5 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

30 mm

10～35 N

0.1 N·m

± 0.02 mm

± 0.1 °

0.35 kg

1500 °/秒

0.7 秒/ 0.7 秒

0.25 N·m

Modbus RTU (RS485)

My

Mz
Fz

Mx

2 N·m

1.5 N·m

2.5 N·m

150 N

技術図

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

無限回転

バックラッシュゼロ

RGD-35-30

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

159 mm x 50 mm x 50 mm
回転径：83.6mm

ビルトインコ

ントローラー

把持力

調整可能

位置

調整可能

速度

調整可能

落下保護 回転

調整可能

自己ロック

機能

作業環境

通信インターフェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

ストローク

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

定格トルク

ピークトルク *①

回転範囲

推奨加工対象物重量 *②

最大回転速度

回転バックラッシュ

繰り返し精度 (旋回)

繰り返し精度 (配置)

開閉時間

サイズ

重量

パラメータ

*① ピークトルクは 0.5 Nmまで増加できます。詳しくはテクニカルサポート
担当者にご相談ください。

*② 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なりますの
で、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

1 kg (ブレーキなし) 1.02 kg (ブレーキあり)
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PGIシリーズ

電動平行グリッパー

PGI-140-80

応用

1.前面と背面の取付：前面と背面のネジ穴を使用して取り付けます

2.底面取付：底面のネジ穴を使用して取り付ける

● ロングストローク ● 高負荷

取付

●高い保護レベル

取付方向

製品の特徴

80 mmまでのロングストロークリ

ーチ。フィンガーチップをカスタ

マイズすることで、3 kg以下の中

型ないし大型の物体を安定につか

むことができ、多くの工業場面に

適しています。

工業分野では、重量級の加工対象物の把持、ハ

ンドリング、組立に応用されます。主に新エネ

ルギー、自動車部品、機械加工、3Cエレクトロ

ニクスなどの産業で使用されています。

PGI-140-80 の保護レベルはIP 54 に

達し、粉塵や液体の飛沫のある過酷

な環境下でも機能します。

PGI-140-80 の片面最大把持力は 

140 N、推奨最大荷重は 3 kgで、

多様な把持ニーズに対応するこ

とができます。

DH-Roboticsでは、「ロングストローク、高負荷、高保護レベル」という産業要件に基づいて、独自に、工

業用電動平行グリッパー、PGIシリーズを開発しました。PGIシリーズは、ポジティブフィードバックを必要

とする種々の産業シナリオで広く使用されています。
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*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください
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Mx

My

7 N·m

7 N·m

Mz 7 N·m

Fz 300 N

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O

オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

DC 24 V ± 10%

0.5 A

1.2 A

IP 54

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

40～140 N把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

80 mmストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

3 kg

± 0.03 mm

1.1 秒/ 1.1 秒

50 dB未満騒音放射

駆動方法

サイズ

重量 1 kg (フィンガーを除く)

高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン

95 mm x 61.7 mm x 92.5 mm

ビルトインコント
ローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能

パラメータ

技術図

PGI-140-80

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント
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PGHLシリーズ

産業用フラット電動グリッパ

PGHL-400-80

アプリケーションシナリオ

1. 底面に設置：底面の取付用ネジ穴を使用

● フラット型電動グリッパ
      高エネルギー密度

取付方法

● 高力制御精度 ● 高速応答スマートスピ
      ードプランニング

製品の特長

産業用フラット型電動グリッパ・

PGHL-400-80は、コンパクトな構造と緻密設

計で、わずか194×73×70mm（長さ×幅×

高さ）のサイズを実現しています。高い把持

力と高速グリップを提供し、独自の機械式セ

ルフロック機構により、小型・軽量で高負荷

処理の限界に挑戦したモデルです。

新エネルギー産業におけるリチウム電池パック

のクランプ、自動車組立生産における大型機械

加工部品のハンドリングなど、工業生産におい

て重量や体積の大きな工作物のクランプやハン

ドリングにご活用いただけます。

力の繰り返し精度は±40N（±10％

）に達し、市販の一般製品の力制御

精度である±10％～±20％を大きく

上回っています

開閉時間は1.0 秒 / 1.1 秒に達し、独

自の速度制御最適化と機械式セルフ

ロック機構により、生産ラインの高

速化およびクランプの安定性といっ

た要件を満たします。

PGHLシリーズは、DH Roboticsが開発・製造の産業用フラット電動グリッパです。コンパクトな構造設計、

高負荷処理、高力制御精度により、高負荷のクランプ要件に対応し、各種アプリケーションシナリオでご活

用いただけます。
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*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

Mx

My

50 N·m

50 N·m

Mz 15 N·m

Fz 1000 N

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O

オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

DC 24 V ± 10%

1.0 A

3.0 A

IP 40

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

140～400 N把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

80 mmストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

8 kg

± 0.02 mm

1.0 秒/ 1.1 秒

駆動方法

サイズ

重量 2.2 kg

精密遊星減速機＋T型ネジ＋ラックアンドピニオン

194 mm x 73 mm x 70 mm

ビルトインコント
ローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能

パラメータ

技術図

PGHL-400-80

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント
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応用

1.前面と背面の取付：前面と背面のネジ穴を使用して取り付けます

2.底面取付：底面のネジ穴を使用して取り付ける

● 小型 ● 使いやすい

取付

● 高頻度

取付方向

ノック

製品の特徴

20 x 26 mmのコンパクトサイズ

で、比較的狭い環境にも実装可

能です。

3Cエレクトロニクス、医療オートメー

ション、半導体などの業界における高

頻度の高速キャプチャ、検出、調整な

どのシナリオ。

最短開閉時間は 0.03 秒に達す

るため、高速把持のニーズを満

たすことができます。

デジタルI/O通信プロトコルの

採用により、設定は簡単です。

PGSシリーズは、動作頻度の高い用途に最適なミニチュア電磁グリッパーです。分割構造に基づいたPGSシ

リーズは、究極のコンパクトサイズとシンプルな構成により、スペースが限られた環境に応用できます。

PGSシリーズ

ミニチュア電磁グリッパー

PGS-5-5
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パラメータ

技術図

Mx

My

0.62 N·m

0.62 N·m

Mz 0.62 N·m

Fz 150 N

作業環境

通信インターフェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

DC 24 V ± 10%

Digital I/O

0.1 A

3.0 A

IP 40

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

3.5～5 N把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

5 mmストローク

推奨加工対象物重量 *

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

0.05 kg

± 0.01 mm

0.03 秒/ 0.03 秒

50 dB未満騒音放射

駆動方法

サイズ

重量 0.2 kg

電磁力 + スプリング

グリッパーサイズ：68.5 mm x 26 mm x 20 mm
コントローラーサイズ：67.7 mm x 66.8 mm x 29.6 mm
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*把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なりますの
で、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

PGS-5-5

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

ビルトインコント
ローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック機能
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1.底面取付：底面のネジ穴を使用して取り付ける

●高い保護レベル ● 高負荷

取付

● プラグ＆プレイ

取付方向

製品の特徴

応用

DH-Robotics PGCシリーズコラボレーティブパラレル電動グリッパーは、主に協調型マニピュレーターで使用される電

動グリッパーです。高い保護レベル、プラグ&プレイ、耐荷重が大きい、などの利点があります。PGCシリーズは、正

確な力制御と工業的美観を兼ね備えています。2021年に、Red Dot賞とIF賞の2つの工業デザイン賞を受賞しました。

PGCシリーズの保護レベルは最大IP67

に達するため、マシンテンディング環

境などの過酷な条件下で動作すること

ができます。

協働ロボットを使用すると、医療オートメーション、

3Cエレクトロニクス、新エネルギー、新しいロボット

の小売などのシナリオで、把持、ハンドリング、組立

などの複雑なプロセスを完了することができます。

PGCシリーズは、市販の大部分の協働

ロボットブランドのプラグ&プレイに

対応しており、制御とプログラミング

が容易になっています。

PGCシリーズの把持力は 300 N、最

大荷重は 6 kgに達するため、さらに

多様な把持ニーズに対応できます。

PGCシリーズ

PGC-50-35

PGC-140-50

PGC-300-60

コラボレーティブパラレル電動グリッパー
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Mx

My

2.5 N·m

2 N·m

Mz 3 N·m

Fz 150 N

DC 24 V ± 10%

0.25 A

0.5 A

IP 54

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

少なくとも 100 mmで固定
ケーブルの許容曲げ半径 R50 mm

45
°

4-Ø 6.5 貫通

Ø 12.5 深さ 4.2

等間隔

P.C.D. Ø 50

Ø
6

3

3

5

Ø
3

1
.5

0

レール取付穴

3

7

8

4

21.70

4-M3 深さ 4

2-2.5 深さ 4

ISO 9409-1-50-4-M6 準拠 標準フランジ

*フランジのカスタマイズが必要な場合は、ロボットの取付穴の位置に合わ
せて設計するか、お問い合わせください。

My

Mx

Mz
Fz

15～50 N

37 mm

1 kg

± 0.03 mm

0.7 秒/ 0.7 秒

50 dB未満

0.5 kg

高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン

124 mm x 63 mm x 63 mm

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O

オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 プラグ＆プレイ 自己ロック
機能

パラメータ

技術図

PGC-50-35

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント
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Mx

My

7 N·m

7 N·m

Mz 7 N·m

Fz

DC 24 V ± 10%

0.4 A

1.0 A

IP 67

CE、FCC、RoHS

40～140 N

50 mm

3 kg

± 0.03 mm

0.6 秒/ 0.6 秒

50 dB未満

1 kg

138.5 mm x 75 mm x 75 mm

My

Mx

Mz
Fz

少なくとも 100 mmで固定
ケーブルの許容曲げ半径 R50 mm

4
5

°

4- Ø 6.5 貫通

Ø 12.5

等間隔

P.C.D. Ø 50

Ø
7

5

2.50

Ø
3

1
.5

0

5

5

4

7

26.40

1
0

5

4- M4

2- Ø 3

デフォルトフィンガー取付サイズ

深さ 4.2

深さ 8

深さ 3.5

300 N

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン

技術図

PGC-140-50

ISO 9409-1-50-4-M6 準拠 標準フランジ

*フランジのカスタマイズが必要な場合は、ロボットの取付穴の位置に合わ
せて設計するか、お問い合わせください。

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 プラグ＆プレイ 自己ロック
機能

パラメータ
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Mx

My

15 N·m

15 N·m

Mz 15 N·m

Fz

DC 24 V ± 10%

0.4 A

2.0 A

IP 67

CE、FCC、RoHS

80～300 N

60 mm

6 kg

± 0.03 mm

0.8 秒/ 0.8 秒

50 dB未満

1.5 kg

178 mm x 90 mm x 90 mm

My

Mx

Mz
Fz

5

10

1
2

1
2

6
6

32.70

6-M4
4- 4

45
°

4-Ø 6.5 貫通

Ø 12.5

等間隔

P.C.D. Ø 50

Ø
9

0

Ø
3

1
.5

0

3

6

レール取付穴

深さ 4.2

深さ 6
深さ 3.2

少なくとも 100 mmで固定
ケーブルの許容曲げ半径 R50 mm

600 N

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

高精度プラネタリギヤ + ラックアンドピニオン

技術図

PGC-300-60

ISO 9409-1-50-4-M6 準拠 標準フランジ

*フランジのカスタマイズが必要な場合は、ロボットの取付穴の位置に合わ
せて設計するか、お問い合わせください。

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 プラグ＆プレイ 自己ロック
機能

パラメータ
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● エンベロープアダプティブ
キャプチャ

● プラグ＆プレイ ● ロングストローク

取付

取付方向

ノック

1.底面取付：底面のネジ穴を使用して取り付ける

製品の特徴

応用

AGシリーズは、DH-Roboticsが独自に開発したリンケージタイプのアダプティブ電動グリッパーです。AGシリーズは、

プラグ&プレイソフトウェアと精巧な構造設計により、種々の業界の各種加工対象物を把持する協働ロボットに応用す

る上で最適なソリューションです。

グリッパーのリンケージ機構は、エンベロ

ープアダプティブ把持に対応するため、円

形、球形および特殊形状の対象物をより安

定に把持できます。

協働ロボットまたは産業用ロボットと協力して、

自動車部品、オートメーション機器、新エネルギ

ーなどの産業におけるマテリアルハンドリング、

積み降ろし、組立、テスト、分類などのタスクを

完了します。

市販の大部分の協働ロボットブラン

ドのプラグ&プレイに対応しており、

制御とプログラミングが容易になっ

ています。

AGシリーズの最大ストロークは145mm

です。高い互換性を有しているため、1台

のグリッパーで、サイズの異なる対象物

の把持ニーズに対応できます。

AGシリーズ

電動アダプティブグリッパー

AG-160-95

AG-105-145

DH-3
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Mx

My

4.75 N·m

4.75 N·m

Mz 4.75 N·m

Fz

DC 24 V ± 10%

0.8 A

1.5 A

IP 54

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

CE、FCC、RoHS

Mz
Fz

My

Mx

45～160 N

95 mm

3 kg

± 0.03 mm

0.9 秒/ 0.9 秒

50 dB未満

1 kg

ネジドライブ + リンケージシステム

184.6 mm x 162.3 mm x 67 mm

技術図

300 N
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109

119

121

162.3

2
6

17.50

21
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53.60

93

4- 6.50 貫通
12.5 深さ 4.2

等間隔

P.C.D. 50

6
7

3
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11
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17.50
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4
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2- 3.20 貫通
5.8 深さ 1.5

4
.5

0

3
+0.02

0 深さ 3.1

ISO 9409-1-50-4-M6 準拠 標準フランジ

フィンガー取付サイズのカスタマイズ

AG-160-95

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 プラグ＆プレイ 自己ロック
機能

パラメータ
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Mx

My

1.95 N·m

1.95 N·m

Mz 1.95 N·m

Fz

DC 24 V ± 10%

0.8 A

1.5 A

IP 54

CE、FCC、RoHS

My

Mx

Mz
Fz

35～105 N

145 mm

2 kg

± 0.03 mm

0.7 秒/ 0.7 秒

50 dB未満

1.3 kg

203.9 mm x 212.3 mm x 67 mm

300 N

ISO 9409-1-50-4-M6 準拠 標準フランジ

フィンガー取付サイズのカスタマイズ

93

4- 6.50 貫通
12.5 深さ 4.2

等間隔

P.C.D. 50
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5.8 深さ 1.5

4
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3
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0 深さ 3.1

145
159
169
171

212.3
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3
.9

0

3
4

9.50

3
3

.9
0

2
6

17.50

21

5

67

50.80

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

ネジドライブ + リンケージシステム

技術図

AG-105-145

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 プラグ＆プレイ 自己ロック
機能

パラメータ
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Mx

My

2.5 N·m

2 N·m

Mz 3 N·m

Fz

DC 24 V ± 10%

0.5 A

1 A

IP 40

CE、FCC、RoHS

フィンガー回転 0°

フィンガー回転 30°

フィンガー回転 90°

170

114

163

104

1
5

106

2
1

3
.5

133

0
11

118

72.2

7
0

P.C.D. Ø 50

7
0

Ø
3

1
.5

4.5

3

ISO 9409-1-50-4-M6 準拠 標準フランジ

4-Ø 6.5 貫通

Ø12.5

等間隔

深さ 4.2

My

Mz
Fz

Mx

10～65 N

106 mm (平行)/122 mm (中心)

1.8 kg

± 0.03 mm

0.7 秒/ 0.7 秒

50 dB未満

1.68 kg

ネジナット + ギアドラ
イブ + リンケージ機構

213.5 mm x 170 mm x 118 mm

150 N

技術図

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

標準：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A
オプション：EtherCAT*②

DH-3

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

ストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

騒音放射

駆動方法

サイズ

重量

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 プラグ＆プレイ 自己ロック
機能

パラメータ
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● ハイパフォーマンス ● 長寿命 ● 過負荷保護

1.前面と背面の取付：前面と背面のネジ穴を使用して取り付けます

2.側面取付：側面のネジ穴を使用して取り付ける

3.底面取付：底面のネジ穴を使用して取り付ける

取付

取付方向

製品の特徴

応用

CGシリーズは、DH-Roboticsが独自に開発した 3 フィンガー中心グリッパーです。3 フィンガー把持法は、

円筒状の加工対象物の把持作業に最適です。CGシリーズは、種々のシナリオ、ストローク、エンドデバイ

スに対応する各種のモデルで入手できます。

高精度のセンタリングと把持を実現し、

プロセス構造は高剛性の要件を満たし、

エネルギー密度は類似製品を上回ってい

ます

自動車部品、オートメーション機器、精密加工・組立などの分野での

円筒状加工対象物を正確かつ安定に把持。

メンテナンス不要で 1000 万回以上の

連続安定動作。

高性能サーボモーターは即時過負

荷保護に対応しています

CGシリーズ

電動中心グリッパー

CGE-10-10

CGI-100-170

CGC-80-10
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*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

Mx

My

0.62 N·m

0.62 N·m

Mz 0.62 N·m

Fz

作業環境
標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O

オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

DC 24 V ± 10%

0.3 A

0.6 A

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

3～10 N把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

10 mmストローク

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

0.1 kg

± 0.03 mm

0.3 秒/ 0.3 秒

40 dB未満騒音放射

駆動方法

サイズ

重量 0.43 kg

高精度プラネタリギヤ減速器 + ラックアンドピニオン

94 mm x 53.5 mm x 38 mm

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 自己ロック
機能

パラメータ

技術図

CE、FCC、RoHS

150 N
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11.50
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3
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4- 3.3 貫通

3
+0.02
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固
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3
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3
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0 3
+0.02
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3
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1
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1
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3
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6-M3 深さ 3.5

3- 3
+0.02

0 深さ 3.5

M2.5 深さ 3

24
.9

5

R36.50

20

R5

17
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3
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0

3
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0 深さ 3.2

4-M4 深さ 5

24

38

2
4

5
3

.5
0

3
0

.5
0

1
2

6 深さ 3.2

15.50

1
1

.7
0

(反対側と同じ)

(反対側と同じ)

(反対側と同じ)

(反対側と同じ)

(反対側と同じ)

(反対側と同じ)

Mz

Fz

My

Mx

CGE-10-10

定格電圧

定格電流

ピーク電流

推奨環境

証明書

通信インター
フェイス

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント
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動作環境

通信 
インターフェース

定格電圧

定格電流

最大電流

IP等級

推奨環境

認証

24 V DC ± 10%

0.4 A

1 A

IP 40

0～40°C、85%RH以下

CE, FCC, RoHS

30~100 Nグリップ力（1ジョーあたり）

製品パラメータ

φ40~φ170 mm推奨ワークピース径（内向きワーク）

ワークピースの推奨重量 *

開閉時間

繰り返し精度（位置決め）

1.5 kg

± 0.03 mm

1.5 s/1.5 s

< 50 dB放射ノイズ

駆動方式

重量 1.5 kg

精密遊星ギア+ラックとピニオン

サイズ
158.4 mm x 124.35 mm x 116 mm

(ブレーキなし/ブレーキ付き, 同サイズ サイズ)

標準：Modbus RTU (RS485)、デジタル入 出力
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、 PROFINET、EtherCAT

内蔵コン
トローラ

グリップ力
調整 

位置決め
調整 

速度調整 落下検出 オートロ
ック機構 

1
8
1
.
2
8

75.90

101.40

158.40

1
2
4
.
3
5

7
5

30

1
1
6

134

207

Secure at least 100mm

Cable allowable bending radius R50mm

45
°

4-Ø 6.5 Through

Ø 12.5 4.2

EQUALLY SPACE

P.C.D.Ø 50

Ø
75

2.50

Ø
31
.5
0

5

Depth

パラメータ

技術的図面

  6.4  

*グリップする対象物の形状、接触面の材 質や摩擦、動作の加速度によって異
なり ます。ご不明な点は弊社までお問い合わ せください。

This type of gripper is recommended to use the standard finger.
If you need to replace it in the application, please contact us for 
confirmation.
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CGI-100-170

*フランジのカスタマイズが必要な場合は 、ロボット取り付け穴の位置
に 応じて設計することを推奨します。また は弊社までお問い合わせください。

ISO 9409-1-50-4-M6規格フランジに適合
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*① 把持物の形状、接触面の材質や摩擦、動作の加速度等により異なります
ので、ご不明な点がございましたらお問い合わせください。

*② オプション通信を使用し、外部通信変換ボックスが必要。詳しくは営業
担当者にご相談ください

Mx

My

2.5 N·m

2 N·m

Mz 3 N·m

Fz

作業環境

通信インター
フェイス

定格電圧

定格電流

ピーク電流

IP等級

推奨環境

証明書

DC 24 V ± 10%

0.3 A

1 A

IP 67

0～40 ℃、相対湿度 85 %以下

フィンガー取付サイズのカスタマ
イズ

My

Mx

Mz
Fz

20 ～ 80 N把持力 (ジョーあたり)

製品パラメータ

10 mm単一ジョー

推奨加工対象物重量 *①

開閉時間

繰り返し精度 (配置)

1.5 kg

± 0.03 mm

0.2 秒/ 0.2 秒

50 dB未満騒音放射

駆動方法

サイズ

重量 1.5 kg

141 mm x 103 mm x 75 mm

標準：Modbus RTU (RS 485)、Digital I/O
オプション：TCP/IP、USB2.0、CAN2.0A、PROFINET、EtherCAT *②

パラメータ

技術図

CE、FCC、RoHS

200 N

CGC-80-10

高精度プラネタリギヤ減速器 + ラックアンドピニオン

垂直静的許容荷重

許容負荷モーメント

最
大

：
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2
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5
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開
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最
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：
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閉

)

4
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3
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4 22

120°

4- 6.50 貫通
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等間隔

3
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P.C.D.φ50
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75

参照 47

1
5

M
1

2
x1

2
5

195

6
.4

0

1
5

.5
0

少なくとも 100 mmで固定

ケーブルの許容曲げ半径 R50 mm

*フランジのカスタマイズが必要な場合は、ロボットの取付穴の位置
に合わせて設計するか、お問い合わせください。

ISO 9409-1-50-4-M6 準拠 標準フランジ

ビルトインコ
ントローラー

把持力
調整可能

位置
調整可能

速度
調整可能

落下保護 プラグ＆プレイ 自己ロック
機能
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受賞歴と証明書
‒ 獲得した証明書

1. CE証明書

2. IP等級証明書

3. RoHS証明書

4. EMC証明書

5. FCC証明書

6. 低温テストレポート

7. 知的財産管理システム証
明書

1 2 3 4

6 75
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当社の顧客

当社のエコパートナー
DH-Roboticsは、世界中の協働ロボットの高品質なパートナーです

世界中で500社以上のお客様がDH-Robotics製品を採用

お客様の数は急速に増え続けています。

AUBO

HANの

HANWHA

DOBOT

ELITE

DOOSAN

JAKA

UR

TECHMAN

FANUC

SIASUN

工業用ロボット
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DH-ROBOTICS
DH-Roboticsは、精密モーションコントロールの第一級
のコアコンポーネントを提供することに専念しています



en.dh-robotics.com
info@dh-robotics.com

DH-Roboticsを検索

DH-Robotics Technology Co.,Ltd.

A507, Industrialization building, Yuexing 3rd Road, Nanshan district, Shenzhen, China, 518063

JP.2022.11


